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aS0S

s ldenti car entradas y salidas

s De nir los conjuntos de membres a

s Construir reglas
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Ejemplo

Control de intensidad del frenado de un veh culo en
funcion de la velocidad y la distancia.

Variables:

s Entradas:
I Velocidad: 0 a 175 km/h
I Distancia: 0 a 200 m

s Salida: Intensidad de frenado (porcentaje de la capacidad
total de frenado)
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Ejemplo

Velocidad
L lento normal rapido muy rapido
0.5[
O ]
0 25 50 75 100 125 150 175
Distancia
sobre muy cerca cerca no tan cerca lejos
1 L
0.5]
0 ]
0 25 50 75 100 125 150 175 200
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Ejemplo

Intensidad de frenado

muy suave suave media fuerte muy fuerte

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
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Ejemplo

Construimos las reglas:

(7))

Si va rapido y el obstaculo esta cerca entonces la presion
en el pedal de freno es fuerte

(7]

Si va muy rapido y el obstaculo esta cerca entonces la
presion en el pedal de freno es muy fuerte
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jemplo

Vel. : :
. lento normal r pido muy r pido
Dist.

sobre suave media muy fuerte | muy fuerte

muy cerca muy suave fuerte fuerte muy fuerte
cerca muy suave media fuerte fuerte
no tan cerca muy suave suave media
lejos muy syave suave
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Ejemplo

(r pido y cerca, fuerte)

Velocidad Distancia Intensidad de frenado

rapido cerca fuerte muy fuerte

0.5+

50 75 T 100 125 0 50 60 70 80 90 100

(muy r pido y cerca, muy fuerte)

Velocidad Distancia Intensidad de frenado

muy rapido cerca fuerte muy fuerte

0.5 1

0 3 L J 0 1 3 1 L L L L L
IZST 150 175 50 75 T 100 125 0 50 60 70 80 90 100
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Ejemplo

Intensidad de frenado

fuerte muy fuerte

50 60 70 80 90 100
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Ejemplo

Intensidad de frenado

fuerte muy fuerte

0.5
(0]
50 60 70 80 90 100
Intensidad de frenado
17 fuerte muy fuerte
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Trabajo pr ctico

Control de un sistema térmico
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Trabajo pr ctico

Variables:

()

Inteligencia Computacional - 2005

Sistemas borrosos - p. 14/19




Trabajo pr ctico

Fuentes de calor:

s calor aportado desde el exterior a traves de las paredes
s corriente que circula por la resistencia calefactora

s tension aplicada al sistema de refrigeracion

s calor gue ingresa al abrir la puerta
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Trabajo pr ctico

Ecuacion de equilibrio térmico

C deiit) = z::l q; (1)

d

1) q1(t) = K1(0:(t)  05())

2) q2(t) = Kai*(t)

3) g3(t) = Kzv(t)

4) qa(t) = a(t)Ka(0e(t) 0:(t))

(t) 1 silapuertaestaabierta
a — .
0 silapuertaestacerrada
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Trabajo pr ctico

Ecuacion de equilibrio térmico

do;(t)

Cdt

= (K1 + a(t)K4)(0e(t)  6;(1)) + K21 (t) + K3v(t)
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Trabajo pr ctico

Ecuacion de equilibrio térmico

do;(t)
dt

El modelo digital

C — (K1 +a(t)K)0.(8)  6;(1)) + Kai2(t) + Kau(t)

CO;ln 1]+ T (K + a[n|K4)O.[n] + TKyi*[n] + TK3v[n]

Oilnl = C+TK;,+ Tan|Ky

C'. capacitancia termica de la habitacion
T: intervalo de muestreo (10s)
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Trabajo pr ctico

(0,9120;[n 1] + 0,0880,.[n] + 0,604i%[n] 0,0121v[n]
0,[n] = Si a[n:_ =0
' 0,1690;[n 1] +0,8310,[n] 4+ 0,112:%[n]  0,002v[n]
| Sia[n] =1
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Trabajo pr ctico

(0,9120;[n 1]+ 0,0880.[n] + 0,604i%[n]  0,0121v[n]
Sialn] =0
0,1690;[n 1] + 0,8310.[n] + 0,112:*[n]  0,002v[n]
| Sia[n] =1
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Trabajo pr ctico
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